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La sesión especial se realiza en el marco de la red FUSIÓN (Red Temática 
sobre Fusión de Tecnologías Robóticas y Estimulación Eléctrica 
Neuromuscular para Neurorrehabilitación de Trastornos del Movimiento). 
La sesión discute las aplicaciones de sistemas asistenciales y terapias de 
neurorrehabilitación basadas en la fusión de estimulación eléctrica no 
invasiva (medular, muscular, periférica) y sistemas robóticos incorporando 
sistemas de control inteligente y estrategias de control adaptativo. Se 
consideran también aproximaciones que contemplen nuevas métricas 
multimodales que cuantifiquen y monitoricen objetivamente el 
movimiento patológico y su evolución. Este objetivo incluye el uso de 
herramientas de modelado y simulación en la definición de las nuevas 
aplicaciones. 

La sesión especial se enmarca en los últimos avances de la robótica inteligente 
aplicada al ciclo completo del paciente, desde la asistencia en el ingreso 
hospitalario y el posoperatorio hasta la rehabilitación en centros especializados o en 
el hogar. Estos sistemas combinan funciones asistenciales y terapéuticas, 
incorporando tecnologías de control adaptativo y monitorización continua para 
favorecer la recuperación, la autonomía y la seguridad del paciente. La sesión 
presentará diferentes aplicaciones y experiencias clínicas, creando un espacio de 
reflexión sobre su impacto real y los retos de integración en la práctica diaria.

La robótica social ofrece un gran potencial para revolucionar la 
rehabilitación, proporcionando intervenciones personalizadas y 
motivadoras a través de la interacción humano-robot. Estos robots 
pueden mejorar la recuperación física y cognitiva, aumentar la 
adherencia a los tratamientos y reducir el aislamiento social de los 
pacientes. Sin embargo, para lograrlo, es necesario el desarrollo de 
robots con habilidades sociales avanzadas, capaces de 
comprender y responder a las emociones humanas de manera 
natural, sin olvidar las cuestiones éticas relacionadas con la 
privacidad, la autonomía del paciente y la posible dependencia de 
la tecnología. Superando estos desafíos permitirá aprovechar al 
máximo el potencial de la robótica social para mejorar la calidad 
de vida de las personas que necesitan rehabilitación.

Aunque la robótica para la rehabilitación de la marcha y el equilibrio lleva más de dos 
décadas en uso en adultos, su aplicación en pediatría sigue siendo limitada. La población 
infantil y juvenil, en constante crecimiento y cambio, plantea retos específicos para esta 
tecnología. Aún no está claro si la robótica es superior a la rehabilitación convencional ni qué 
perfiles o edades se benefician más. Además, el efecto sobre el equilibrio rara vez se estudia, 
en parte por la complejidad de su evaluación. Esta Sesión Especial busca ofrecer respuestas 
prácticas basadas en experiencias clínicas con distintos dispositivos y patologías pediátricas, 
promoviendo un debate que conecte la práctica clínica con el diseño y desarrollo de nuevas 
tecnologías de rehabilitación.
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Los exoesqueletos robóticos son cada vez más relevantes para entrenar o 
complementar las funciones motoras en diversos escenarios de 
aplicación, especialmente en neurorrehabilitación. Sin embargo, su uso 
para proporcionar un soporte físico adecuado, preservando al mismo 
tiempo un movimiento natural y robusto, sigue siendo un gran desafío 
desde las perspectivas de diseño y control aplicadas en el ámbito clínico. 
Las soluciones de diseño y control biomecatrónicos evolucionan 
continuamente procurando mejorar la portabilidad, la ergonomía, la 
funcionalidad y la eficacia. 
Esta sesión tiene como objetivo destacar avances en la concepción y 
diseño de exoesqueletos en Iberoamérica, abarcando aspectos 
relacionados con el diseño e instrumentación para desarrollar 
exoesqueletos robóticos aplicados en la   rehabilitación del movimiento. 
La sesión abarca diseño de mecanismos y articulaciones, metodologías 
de diseño bioinspirado,  personalización de estrategias de control  y 
también conceptos para personalizar la interacción humano-
exoesqueleto.


